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ROZBIORKA ELEMENTOW ULIC

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z rozbiérkg elementéw drogi dla zadania Przebudowa odcinka drogi powiatowej w
m. Modlimowo — ETAP |

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dla nastepujacych robot:
- rozebranie nawierzchni bitumicznej

- rozebranie nawierzchni z kostki bet. gr. 8cm

- rozebranie chodnika z ptyt bet.

- rozebranie kraweznika betonowego,

- rozebranie obrzezy betonowych 8x30

- demontaz studni i rurociggéw bet. kanalizacji deszczowej

WywoOz gruzu.

2. MATERIALY

2.1. Materiaty uzyskane z rozbiorki:

gruz z rozbidrki nalezy wywiez¢ na najblizsze wysypisko.

Destrukt bitumiczny nalezy odwiezé w miejsce wskazane przez Zamawiajgcego lub do utylizacji.
SPRZET

Do wykonania robét zwigzanych z rozbiérka nalezy uzy¢ nastepujacy sprzet:
- sprezarka powietrza spalinowa przewozna,

- mioty pneumatyczne,

- fadowarki,

- narzedzia reczne pomocnicze do robét rozbidrkowych,

- samochody do transportu gruzu.

3. TRANSPORT
Wybdr srodka transportu do wywozu materiatu z rozbiérki nalezy do Wykonawcy.

4. WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbiorkowe prowadzic w miare postepu robdét przy wykonywaniu robdét drogowych. Roboty
rozbiérkowe obejmujg rozbiérke nawierzchni z ptyt jumbo, nawierzchni betonowej i chodnika z ptytek. Teren
rozbiorki nalezy utrzymywac w odpowiednim porzadku, a materiaty z rozbidérki wywozi¢ na biezgco.

Roboty prowadzone w pasie drogowym nalezy oznakowaé w sposdb uzgodniony z Zarzadem drogi, a
zatwierdzonym przez Zarzadzajgcego ruchem.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie jakosci robét polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonania robét rozbiérkowych.

6. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg robdt zwigzanych z rozbiérka elementow drég jest:
- rozebranie nawierzchni bitumicznej — m2

- rozebranie nawierzchni z kostki bet. — m2

- rozebranie chodnika z kostki bet gr. 8 cm, - m2

- rozebranie kraweznika betonowego,-m

- rozebranie obrzezy betonowych 8x30 -m

- wywoz gruzu. —m3



7. ODBIOR ROBOT
Odbioru robét zwigzanych z rozbiorkg elementéw drég dokonuje Inspektor po zgtoszeniu robdt do odbioru
przez Wykonawce.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnos¢ nalezy przyjmowadé na podstawie jednostek obmiarowych wg. pkt. 7, zgodnie z obmiarem, po odbiorze
robét.

Cena jednostkowa wykonania poszczegdlnych robét obejmuje:

- oznakowanie robodt,

- rozbidrke ptyt azurowych, chodnika, nawierzchni betonowe;j,

- wywiezienie ptyt azurowych w miejsce wskazane przez Inwestora

- wywiezienie gruzu z rozbioérki na najblizsze wysypisko wraz z optatg za sktadowanie,

- uporzgdkowanie miejsca prowadzenia robot.



